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SPECYFIKACJA TECHNICZNA — SYSTEM SYGNALIZACJI POZARU

CPV 45312100-8 Instalowanie pozarowych systeméw alarmowych

1. Wstep

1.1 Przedmiot specyfikacii

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej sa wymagania
dotyczace wykonania 1 odbioru instalacji Systemu Sygnalizacji Pozaru w
budynku Hali Sportowej przy ul. Baczynskiego 4 w Sosnowcu.

1.2 Zakres stosowania specvfikacii

Specyfikacja Techniczna stosowana jest jako dokument przetargowy i
kontraktowy przy zleceniu 1 realizacji robot wymienionych w punkcie 1.3

1.3 Zakres robot objetych specyfikacija

Ustalenia zawarte w niniejszej Specyfikacji Technicznej dotycza
prowadzenia robot przy wykonaniu nastepujacych prac:
* wykonanie tras kablowych 1 utozenie kabli
* montaz i podigczenie elementdw systemu
* rozruch 1 oprogramowanie systemu
= przeszkolenie obstugi

1.4 Ogbdlne wymagania dotyczace robot

Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jako$¢ wykonanych robdt oraz
za ich zgodno$¢ z dokumentacja projektowsa, specyfikacjami Technicznymi,
obowigzujacymi normami oraz poleceniami Nadzoru Inwestycyjnego.

2. Materialy

2.1 Rodzaj materiatow

Podstawowe elementy 1 urzadzenia stanowigce kompletny system
spelniajagcy wymagania postawione w zatozeniach projektowych nalezy
dobiera¢ zgodnie z wykazem materialbw w przedmiotowym projekcie.
Pozostate materialy moga by¢ zamieniane po konsultacji z projektantem pod
warunkiem zastosowania S$cistych odpowiednikow posiadajacych wymagane
atesty lub certyfikaty. W przypadku wystapienia konieczno$ci zmiany systemu
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decyzja taka wymaga pisemnej zgody projektanta i Inwestora. Wymagane sg
pisemne wytyczne Projektanta lub wykonanie projektu zamiennego gdzie
zostang ujete wskazowki co do wykonania zmiany.

2.2 Warunki dostawy

Materialty 1 urzadzenia powinny pochodzi¢ od producentéw lub
autoryzowanych dystrybutorow zgodnie z punktem 2.1. Wykonawca powinien:
= dokona¢ uzgodnien dotyczacych rytmicznosci dostaw wynikajacej z
harmonogramu robdt
= zagwarantowac¢ sobie dostep do wynikow badan pelnych i niepelnych
oraz specjalnych, wykonywanych przez producenta
= zapewni¢ sobie od producenta atest (zaswiadczenie o jakos$ci)

2.3 Transport 1 sklfadowanie

Zastosowane materiaty nie wymagaja szczegolnych warunkéw transportu
1 sktadowania. Nalezy stosowac si¢ do zalecen producenta.

2.4 Kontrola jakoS$ci

Wykonawca jest odpowiedzialny za jako$¢ materiatow uzytych do
realizacji robdt. Wykonawca zobowigzany jest do oceny jako$ci materialow
dostarczanych przez producenta i ich zgodno$ci z wymaganiami dokumentacji
projektowej 1 specyfikacji technicznej na podstawie:

= rezultatow badan pelnych wykonywanych przez producenta

= rezultatow badan niepelnych wykonywanych przez producenta dla

kazdej partii dostarczanej na budowe

= atestu (zaswiadczenia o jakosct)

= oceny wizualnej kazdej jednostkowej dostawy

» dodatkowych badan wykonywanych na koszt wykonawcy w

przypadku zgloszenia przez Nadzor Inwestorski watpliwosci

Potwierdzenie wtasciwos$ci materiatow 1 wyrobow z kazdej dostawy powinno
by¢ podane w:

= zaswiadczeniach z kontroli

= zapisach w dziennikach budowy

* innych dokumentach

Kazda dostawa powinna by¢ wyraznie identyfikowana oraz zaopatrzona w
deklaracj¢ zgodnosci.
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3. Sprzet

Wykonawca przystepujacy do wykonania prac winien wykazaé si¢
mozliwoscig korzystania z maszyn i1 sprzetu gwarantujacych witasciwg to jest
spetniajaca wymagania Specyfikacji Technicznej jakos¢ robdt. Wykonawca jest
zobowigzany do uzywania jedynie takiego sprzetu, ktéory nie spowoduje
niekorzystnego wptywu na jako$¢ wykonywanych prac, zaroOwno w miejscu tych
prac, jak tez przy wykonywaniu czynnos$ci pomocniczych oraz w czasie
transportu, zatadunku 1 wyladunku materialow, sprzetu itp. Sprzet uzywany
przez wykonawce¢ winien uzyskac akceptacje Nadzoru Inwestycyjnego.

4. Transport

Wykonawca jest zobowigzany do stosowania jedynie takich Srodkow
transportu, ktére nie wpltyng na jakos¢ wykonywanych robot. Materiaty
przewozone na $rodkach transportu powinny by¢ zabezpieczone przed ich
przemieszczeniem 1 uktadane zgodnie z warunkami transportu wydanymi przez
ich wytworce. Dodatkowe warunki prowadzenia transportu sg okreslone w
punkcie 2.3

5. Wykonanie robot

5.1 Prace przygotowawcze

Przed rozpoczeciem  wykonywania robot  kablowych nalezy
przeprowadzi¢ kontrolg przygotowania podioza, zakonczenia robot stanu
surowego, 1 osadzenia oscieznic drzwiowych, okiennych. Przed rozpoczeciem
wykonywania montazu nalezy przeprowadzi¢ dodatkowo kontrole zakonczenia
robot instalacyjnych. Podloze musi by¢ mocne, czyste, réwne 1 suche.
Nieréwnosci powinny by¢ wyrownane tynkiem podktadowym lub wyréwnane
zaprawa.

5.2 Zasady ogodlne

Przy wykonywaniu robot kablowych nalezy przestrzega¢ ogo6lnych zasad
prowadzenia kabli. Nalezy szczegolnie zwroci¢ uwage, aby trasy sygnatowe nie
byly prowadzone rownolegle do kabli energetycznych, a jezeli zachodzi taka
koniecznos¢ to w odlegtosci nie mniejszej niz 10 cm. Montaz urzadzen nalezy
wykonywa¢ w sposob estetyczny zgodnie z projektem z uwzglednieniem
aranzacji pomieszczen.
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5.3 Sposodb wykonywania robot

5.3.1 Montaz centrali Polon 6000

Centrale sygnalizacji pozaru nalezy zamontowa¢ w miejscu umozliwiajagcym
swobodng obstuge 1 widoczno$¢ w pomieszczeniu portierni przy wejsciu
gtéwnym do budynku.

Instalowanie zasilacza MZ-60-xxx

Konstrukcja centrali umozliwia tatwy dost¢p do instalowania jak 1 konserwacji
poszczegdlnych elementow centrali oraz dla podtaczenia przewoddw instalacji.
Modul MGR-64 montuje si¢ na szynie montazowej na wcisk poprzez wsporniki.
Konstrukcja szyny montazowej pozwala na jej odchylenie w celu tatwiejszego
dostepu do przewodow.

Instalowanie modutow

Instalowanie modutéw odbywa si¢ w bardzo prosty sposéb przy pomocy
wspornikow, ktore wktada si¢ w otwory ptyty montazowe;.

Kazdy modut jest mocowany za pomoca 4 wspornikow.

Podlgczenie przewodow uziemiajgcych

Na tylnej zewngtrznej Sciance podstawowej obudowy znajdujg si¢ 4 sruby do
podiaczenia przewodow uziemiajacych (dostarczane wraz z obudows).
Poodlqczenie przewodow zasilania i akumulatorow

W centrali znajdujg si¢ zaciski do podtaczenia zasilania sieciowego. W zasilaczu
znajduje si¢ para zaciskow do podiaczenia zaciskow baterii akumulatorow

oznaczona ,,- AKU +”. Dodatkowo na przewodzie koloru czerwonego
umieszczone jest gniazdo z bezpiecznikiem samochodowym.

- Dla zasilacza SP-150-27.5PLA: 10 A
- Dla zasilacza SP-300-27.5PLA: 20 A

5.3.2 Montaz gniazda G-40

Gniazdo do sufitu mocuje si¢ dwoma wkretami poprzez kotki rozporowe
(zalecane kolki o sSrednicy 6mm). Wskazane jest wiercenie otworéw pod kotki
rozporowe do mocowania gniazda przy uzyciu szablonu o odpowiednim
rozstawie otworow. Zly rozstaw otworéw moze by¢ przyczyng zdeformowania
gniazda przy silnym dokrgceniu wkretow mocujacych. Miejsca podigczania
poszczegdlnych przewodoéw opisane sg na ztgczu.
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5.3.3 Montaz czujek DUR 4046, TUN 6046, DUT 6046, sygnalizator SAL- 4001

Czujki 1 sygnalizator instaluje si¢ w gniazdach typu G-40. Montaz w
gniezdzie polega na wtozeniu jej do gniazda 1 przekreceniu do momentu
zatrzasnig¢cia go w gniezdzie.

5.3.4 Montaz wskaznika zadziatania WZ-31

Wskaznik zadziatania nalezy zainstalowa¢ w dobrze widocznym miejscu
na suficie. W tym celu nalezy wewngtrzng wypraske — podstawe - przymocowac
do $ciany za pomocg kotkow lub wkretéw o $rednicy 4mm, a nastgpnie
przewodami potaczy¢ zaciski wskaznika z odpowiednimi zaciskami gniazda
czujki.

5.3.5 Montaz recznych ostrzegaczy pozaru ROP 4001M

Ostrzegacz montuje sie na plaskiej powierzchni przy uzyciu 2 kotkow
rozporowych @6 1 wkretdow z tbem walcowym, dostarczanych w komplecie z
ostrzegaczem. Rozmieszczenie otworow do mocowania zaleca si¢ wytyczy¢
przy uzyciu szablonu. Do mocowania ostrzegacza natynkowo nalezy zastosowac
ramke maskujacg RM-60-R. Ze wzgledu na znaczng sit¢ uderzenia wymagang
do uruchomienia, nie nalezy montowac ostrzegaczy bezposrednio do ptyt
kartonowo-gipsowych bez dodatkowego wzmocnienia.

5.3.6 Montaz sygnalizatora glosowego SAW 6006

Sygnalizatory instaluje si¢ (wysokos¢, rozmieszczenie) zgodnie z
wytycznymi SITP WP-02:2010. Montuje si¢ je w pomieszczeniach, w ktorych
powinno by¢ sygnalizowane pojawienie si¢ zrodta pozaru. Sygnalizatory pracujg
w liniach petlowych, liniach petlowych z prostymi odgatezieniami lub w
promieniowych liniach dozorowych systemu POLON 6000/4000 (patrz
Dokumentacja Techniczno-Ruchowa centrali POLON 6000/4000). Instaluje si¢
je w gniazdach G-40S. Przewody instalacji alarmowej uktada si¢ zgodnie z
przepisami obowigzujacymi dla instalacji niskonapigciowych (ponizej 42 V).
Podlaczanie przewodow do gniazda jest analogiczne jak dla czujek szeregu
6000/4000, leczw miejsce zaciskow wskaznika zadzialania mozna podtaczy¢
zewngtrzny zasilacz o napigciu 12 lub 24 VDC. Do zasilania bateryjnego
zalecane s3 baterie alkaliczne Duracell MN1604, Energizer EN22 lub
litowaEnergizer LAS522. Wymiany baterii alkalicznej nalezy dokonywac¢ nie
rzadziej niz co 5 lat, baterii litowej co 10 lat, chyba, Zze producent baterii okresla
inaczej.
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Oznaczenie zaciskOw w gniezdzie:
“1” — masa wejscia linii dozorowej
“2” -+ LD (wejScie linii dozorowej)
“3” - masa wyjscia linii dozorowe;]
“4” - + LD (wyjscie linii dozorowej)
“5” - masa zasilacza

“6” - zasilacz +24 V

5.3.7 Montaz liniowej czujki DOP 6001

Czujke¢ DOP-6001 1 reflektor lub zespdt reflektorow instaluje si¢ na
przeciwleglych $cianach pomieszczenia. Do precyzyjnego zestrojenia czujki i
zespotu reflektorow w torze optycznym wykorzystywane sa odpowiednie
wkrety regulacyjne podstawy czujki 1 zespotu reflektorow oraz specjalny
celownik laserowy, uaktywniany w momencie zestrajania toru optycznego.
Reflektor pryzmowy 1 zespét reflektorow nie wchodzg w sktad kompletu czujki
1 zamawiane s3 oddzielnie.

5.3.8 Montaz elementow kontrolno-sterujgcych EKS 6022, 6202

Elementy kontrolno-sterujgce EKS-6000 zaleca si¢ instalowaé na linii
dozorowej w poblizu sterowanych urzadzen. Elementy mogg pracowaé w
petlowych, w petlowych z prostymi odgatezieniami lub w promieniowych
liniach dozorowych central POLON 6000. Obudowy elementow kontrolno-
sterujacych nalezy mocowa¢ na S$cianach lub na stropach, przykrecajac je
czterema wkretami przez otwory w naroznikach. Zalecane wkrety z kotkami
rozporowymi ®6. Przewody instalacyjne nalezy wprowadzaé przez przepusty
kablowe.

Linia dozorowa lub wejscie NN, nalezy wprowadzaé przez przepust kablowy
M12 dla kabla o $rednicy @ 3+6,5mm. Wyjscie lub wejscie WN, nalezy
wprowadza¢ przez przepust kablowy M16 dla kabla o srednicy @ 5+10mm.

Wprowadzajac przewody do obudowy nalezy zwroci¢ uwage na wiasciwe ich
uszczelnienie w przepustach kablowych oraz zaslepienie nie wykorzystanych
przepustow. Przy podlaczaniu przewodow instalacyjnych nalezy uzywac
wkretaka, ktorego cze$¢ roboczg nalezy wcisngé do oporu w mniejszy otwor
zlacza, nastepnie wsungé przewod w wiekszy otwor 1 wyciggnaé wkretak.
Zaleca si¢ uzywac¢ wkretaka krotkiego zgietego 3,5x0,5mm nr kat. WAGO 210-
258 (zakup w Polon-Alfa). Podiaczanie przewoddéw wykona¢ zgodnie z opisem
przy ztaczach. Na pokrywie obudowy umieszczono nalepke przedstawiajaca
funkcje zaciskow EKS-6000 w zaleznosci od typu elementu co przedstawiono
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na rysunku: Rysunek 7. Ekrany przewodow linii dozorowej podiaczy¢ do podl
oznaczonych SHLD.

5.3.9 Ukladanie kabli o funkcji podtrzymania wtasciwosci kabla przez
czas 90 min.

Kable typu HTKSH PH90 do drzwi sterowanych ppoz. i do
sygnalizatorow  akustycznych prowadzi¢ w uchwytach atestowanych
ognioodpornych udf z kolkiem rozporowym sro. Dopuszcza si¢ prowadzenie
kabli w rurkach Peschla pod tynkiem w ten sposdb, aby zapewni¢ przykrycie je
tynkiem o grubo$ci min. Smm

5.3.10 Uktadanie kabli linii dozorowych.

Do budowy linii dozorowych nalezy wykorzysta¢ ekranowane kable
niepalne typu YnTKSYekw 1x2x1 mm. Kable powyzsze nalezy uktada¢ pod
tynkiem albo w rurkach lub kanatach kablowych.

6. Kontrola jakosci robot
Kontrola polega na:

Sprawdzeniu wykonania tras kablowych zgodnie z przedmiotowym projektem i
ustaleniami biezagcymi .Sprawdzeniu kompletnosci 1 estetyki montazu zgodnie z
przedmiotowym projektem i ustaleniami biezagcymi. Ustala si¢ czy zastosowany
materiat jest zgodny z ustaleniami projektowymi, czy legitymuje si¢ deklaracja
zgodnosci lub certyfikatem zgodnosci z wymienionymi w ustaleniach
technicznych normami lub aprobatami technicznymi. Sprawdzenie poprawnos$ci
podiaczen zgodnie z dokumentacjg techniczng. Sprawdzenie spetienia zalozen
funkcjonalnych instalacji poprzez przeprowadzenie prob i symulacje na etapie
testowania. Jezeli roboty nie s3 wykonane zgodnie z wymaganiami, nalezy
dokona¢ naprawy usterek zgodnie z procedurg usuwania niezgodnosci.
Procedura usuwania niezgodnos$ci , stosowane materialy powinny by¢
akceptowane przez Nadzor Inwestycyjny.
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7. Obmiar robot

Ogoblne zasady obmiaru podano w specyfikacji ,, Ogodlne wymagania
techniczne”. Jednostka obmiarowg jest 1 mb trasy kablowej i 1 szt. dla urzadzen
1 elementow instalacji objetych niniejsza Specytikacja Techniczna.

8. Odbior robot

Odbidr robot obejmuje:
= odbior robdt zanikajacych lub ulegajacych zakryciu
= odbidr ostateczny ( calego zakresu prac )
= odbior pogwarancyjny ( po uptywie okresu gwarancyjnego )

Odbior ostateczny dokonywany jest po calkowitym zakonczeniu robot na
podstawie wynikow pomiarow 1 badan jakosciowych. Odbidr pogwarancyjny
dokonywany jest na podstawie oceny wizualnej 1 funkcjonalnej instalacji
dokonanej przez Nadzor Inwestycyjny przy udziale Wykonawcy. Ogdlne zasady
odbioru rob6t podano w specyfikacji ,, Ogolne wymagania techniczne”.

Podstawe odbioru robdét instalacyjnych stanowig nast¢pujace dokumenty:

» dokumentacja techniczna

= dziennik budowy

= zaswiadczenia o jako$ci materiatow 1 wyrobow dostarczonych na
budowe w postaci atestu, certyfikatu jakosci lub deklaracji zgodnosci

= protokoty odbioru materialow 1 wyrobow

= protokoty odbioru poszczegolnych etapow lub elementow robot

* wyniki badan laboratoryjnych materiatow 1 wyrobow, jesli byly
zalecane przez Nadzor Inwestycyjny

= ckspertyzy techniczne, jesli byly wykonywane przed odbiorem
budynku

9. Podstawa platnosci

Ogo6lne wymagania dotyczace platnosci podano w specyfikacji ,, Ogdlne
wymagania techniczne”. Platno§¢ za wykonane prace objete niniejszg
specyfikacja nalezy przyjmowac zgodnie z oceng jakosci uzytych materialow 1
jakosci wykonania robot na podstawie wynikow pomiaréw 1 badan. Cena
wykonania robot obejmuje wykonanie petnego zakresu prac podanego w
punkcie 1.3
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10. Przepisy zwiazane

1) PKN-CEN/TS 54-14:2006 Systemy sygnalizacji pozarowej. Wytyczne
planowania, projektowania, odbioru, eksploatacji i konserwacji

2) PN-EN 54-2:2002 Systemy sygnalizacji pozarowej. Centrale sygnalizacji
pozarowej; ze zmiang A1:2007

3) PN-EN 54-3:2003 Systemy sygnalizacji pozarowej. Pozarowe urzadzenia
alarmowe — Sygnalizatory akustyczne; ze zmiang A2:2007

4) PN-EN 54-5:2003 Systemy sygnalizacji pozarowej. Czujki ciepta — Czujki
punktowe

5) PN-EN 54-7:2004 Systemy sygnalizacji pozarowej. Czujki dymu — Czujki
punktowe; dzialajace z wykorzystaniem $wiatla rozproszonego, Swiatta
przechodzacego lub jonizacji; ze zmiang A2:2009

6) PN-EN 54-10:2005 Systemy sygnalizacji pozarowej. Czujki ptomienia —
Czujki punktowe; ze zmiang A1:2006

7) PN-EN 54-11:2004 Systemy sygnalizacji pozarowej. Reczne ostrzegacze
pozarowe; ze zmianami A1:2006

8) PN-EN 54-12:2005 Systemy sygnalizacji pozarowej. Czujki dymu — Czujki
liniowe dzialajace z wykorzystaniem wigzki §wiatta przechodzacego

9) PN-EN 54-18:2007 Systemy sygnalizacji pozarowej. Urzadzenia
wejscia/wyjscia

10)Rozporzadzenie Ministra Spraw Wewnetrznych 1 Administracji z dnia 27
kwietnia 2010 r. w sprawie wykazu wyrobow stuzacych zapewnieniu
bezpieczenstwa publicznego lub ochronie zdrowia i Zycia oraz mienia, a takze
zasad wydawania dopuszczenia tych wyrobow do uzytkowania (Dz. U. Nr
143, poz. 1002 z pdzn. zm.)

11) Wytyczne projektowania Instalacji Sygnalizacji Pozarowej SITP WP —
02:2010
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